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2 SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-04.02. Sieci zewnetrzne

2.1 WSTEP

211

2.1.2

2.1.3

214

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikaciji Techniczngjyyymagania dotycce wykonania i odbioru
robot dotyczacych wykonania elektrycznych sieci zewgirznych zwigzanych z rozbudovg
Hydroforni w Maliszewku gm Drobin

Kody wedtug Wspolnego Stownika Zamowig (CPV)
Grupa:45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Klasa:45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Kategorie: 45311000-0 Roboty w zakresie przewodéw instalacji elgnych oraz opraw
elektrycznych

4531D00-7 Instalowanie systemOw alarmowych i anten
4531900-9 Instalacyjne roboty elektryczne

4531%00-4 Instalacje niskiego napia

4531500-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych
4531&00-7 Instalowanie spgtl sygnalizacyjnego
4531D00-2 Inne instalacje elektryczne

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokurpezetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w punkcie 2.1.1, 2.1.4.

Zakres Robot objetych Specyfikacph Techniczm

W zakres robo6t obfych niniejsa specyfikacy technicza wchodzi dostawa i monta
wyposaenia elektrycznego zazanego z wykonaniem elektrycznych sieci zewamych dla
rozbudowywanej Stacji Uzdatniania Wody w Maliszevgka. Drobin.

Zakres rob6t obejmuje:

» instalacje zasilafe zewntrzne;
» instalacje sterownicze i sygnalizacyjne zetme;

2.1.4.1 Linie kablowe zasilajace

Jako zasilanie rozbudowywanego obiektu projektigigpszostawienie istniggej linii kablowej

ALY5x50. Linie ta nalezy przetary¢ na odcinku od ztza przy transformatorze do szafy

licznikowej usytuowanej prz§cianie hydroforni — ok. 18 m.. Dgii temu uzyska si

potrzebm przestrzé do zabudowy zbiornika poptuczyn i posadowieniutkoera.
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2.1.4.2 Instalacje zewrgtrzne technologiczne SUW

Instalacje technologiczne zewtrzne obejmuj nowe zasilanie i sterowanie dwdch pomp
gkebinowych na ujciach , zasilanie kontenera filtrow , pompy poputzw odstojniku,
instalacg sond poziomu w zbiornikach wody czystej i odstiajni, kabla komunikacyjnego
pomiedzy Hydroforng a kontenerem filtrow..

2.1.4.2.1 Zasilanie Kontenera Filtrow
Do zasilania kontenera filtrow nalepotozy¢ nowy kabel zasilagpy YKY 5x25 o

diugcici ok. 25 m. Razem z kablem zasitgjm naley utozy¢ bednark FezZn 25/4 i
podiczy¢ ja do obudowy kontenera.

Szafa RS2 w kontenerze filtréwdrie zasilana z pola zasdaggo szafy sterowniczej
budynku hydroforni RS1. Kabel zasday naleyy utozy¢ na odcinku 10 m w tym samym
wykopie co gtowny kabel zasilgly obiektu. Dalej kabel ten w wykopie przeznaczoriten
kabli studni g¢tbinowych Nr 1 i Nr 2 na odcinku 17 m i vééjdo kontenera przepustem
kablowym Fi 100 do szafy sterowniczej kontenera RS2

W tym samym wykopie nahy utozy¢ odsuwagc go od kabla zasilagego o ok. 50 cm kabel
komunikacyjny Li2YCYv 8x2x0,5 Firmy LAAP Kabel —odbezpgéredniego uktadania w
ziemi. Kabel ten stty do komunikacji pongidzy sterownikiem szafy sterowniczej Hydroforni
RS1 a sterownikiem szafy sterowniczej kontenera. RS2

Obudowve kontenera podtzy¢ uziomem FeZn 25/4 do uziomu otokowego Hydroforni.
Rezystancja uziemienia musidomniejsza nit R<30 Ohm.

2.1.4.2.2 Ujecie, pompy agbinowe.

Obecnie istnigj na terenie stacji kable zasdeg studnie Nr 1 i Nr 2. Wobec faktue
kable zasilajce keda musiaty by przetazone prawie na catej dtuga oraz w kilku miejscach
przedhzane i mufowane a tak ,ze brak jest kabli sterowniczych zapewadjch maliwosé
projektowanych pomiarow studni projektuje stozenie nowych kabli zasilagych i nowych
kabli sterowniczych.

Do studni nr 1 zlokalizowanej na terenie Stacjijgktuje s¢ utozenie nowych kabli

typu:
- YKY 4x6mr(zasilanie pompy gbinowej);
- YKSY 7x1.5mh{sygnalizacja otwarcia, impulsy z wodomierza (japc
- yKYektmY 6x1mfnfciagly pomiar lustra wody somchydrostatycza,
sonda konduktometryczna);
Do studni nr 2 zlokalizowanej na terenem Sta@jgktuje s¢ utozenie nowych kabli
typu:

- YKY 4x6mr(zasilanie pompy gbinowej);

- YKSY 7x1.5mh{sygnalizacja otwarcia, impulsy z wodomierza (japc

- yKYektmY 6x1mffciagly pomiar lustra wody somchydrostatycza,
sonda konduktometryczna);
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W kazdej studni Nr 1 i Nr 2 naky zabudowa szafk posrednicaca SPUL , SPURdo
ktorej zostan wprowadzone projektowane kable zaaitgji sterownicze. Szafk
posrednicaca wykona na bazie typowych obudow z poliglanu Pompy gébinowe
zasilane i zabezpieczoneda w projektowanej rozdzielriRS1- jak dotychczaBo rozdzielni
RS1ze studni gibinowych zostamdoprowadzone za pednictwem projektowanych kabli
sygnallzacyjnych nagbujace sygnaty:

sygnalizacja otwarcia wtazu studni, realizowanpaaoa wytacznika
krancowego;
- ilos¢ wody pobranej ze studni, zagpednictwem impulsatora na
wodomierzu ( opcja)
- ciagly pomiar lustra wody w ggiu realizowany hydrostatyczrsondy
poziomu;
konduktometryczny pomiar suchobieg
Razem z kablem nalg prowadzé bednark uziemiagca FeZn 25/4 i podiczy¢ ja do zacisku
uziemiapcego studni z jednej strony a z drugiej do zaciskomu otokowego Hydroforni |
kontenera filtrow.

Trzecia studnia zasilana jest istawjm kablem zasilapym YKY 4x16 ktOry biegnie razem
z kablem zasilagcym YKY 3x 2.5
Istniejgcy kabel zasilajcy studng giebinowg Nr 3 YKY 4x16 oraz kabel zasiay YKY 3x

2,5 naley przetay¢ na odcinku ok. 8 m ( na terenie stacji ) w tensgioby unikaé kolizji z

planowanym w tym miejscu zbiornikiem poptuczyn.

Bezpdrednio na ujciu Nr 3 naley przetary¢ kabel YKY 3x2,5 z komory studni do szafki
przytaczeniowej SPU3 w ktdrej nalg umiesci¢ urzadzenie nadawcze SATEL I-LINK 100

lub inny jego odpowiednik. Szaflumiesci¢ przy komorze studni. Do wdzenia tego naky
podiczy¢ sond hydrostatycza, son@d suchobiegowwraz z czujnikiem , wyczniki

krancowe w drzwiach. Szafknalezy zabezpieczy przepgciowo a sygnat otwarcia szafki
nalezy przesté do stacji.

Urzadzenie to bdzie za pomagbezptatnegoakcza radiowego do szafy RS1 w ktérej znajduje

sie odbiornik.
W komorze studni tej jest nowa skrzynka pazygkeniowa dla pompy. Wszystkie pozostate

sygnaty sygnalizacyjne nadg poprowadzi do skrzynki nadajnika radiowego SPUS3.

2.1.4.2.3 Zbiorniki wody czystej.

Na terenie Stacji istnieje dwukomorowy zbiornikdyo czystej.
Nalezy wykorzysta istniepce kable sterownicze pogaizy zbiornikiem a budynkiem
hydroforni w ten sposoéb , aby kable sterowniczetgmabne do dotychczasowej szafy — po jej
zdemontowaniu zostaty pagtizone do zaciskow sterowniczych szafy RS-1

Dla prawidtowego prowadzenia procesu uzdatniamapetniania zbiornikdw
projektuje st zainstalowanie w zbiornikach (w &@ej komorze osobno)
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- 2 czujnikow ptywakowych — poziom minimalny i poen maksymalny

- 1 sondy hydrostatycznejagtego pomiaru lustra wody z sygnatem 4-20 mA
Dodatkowo dla ochrony zbiornikdw przed niepowotanyostpem zaley zabezpieczyje
wytacznikami kraacowymi klap i wtazéw zbiornikow.

Wszystkie sygnaty ze zbiornikdw przesytaredpoprzez szatkposredniczca
wykonarny na bazie obudéw elektroizolacyjnych ze wzmocnionggliweglanu.

2.1.4.2.4 Odstojnik poptuczyn.
Woda po ptukaniu filtréw kierowanatizie do nowoprojektowanego na terenie stacji

odstojnika poptuczyn. W odstojniku zabudowardae pompa o mocg kW
Do odstojnika projektuje siutozenie nowych kabli typu:

- YKY 4x2.5mf(zasilanie);

- YKY 3x1.5mf(ptywakowy sygnalizator poziomu):

Przy odstojniku naley zabudowa szafle pasredniczca S-OPR, do ktérej zostan

wprowadzone projektowane kable zasidg]i sterowniczy. Szatkpasredniczca wykona na
bazie typowych obudéw z polaglanu Pompa w odstojniku zasilana i zabezpieczoguzie

w rozdzielnicyRS2

2.1.4.3 Wykaz kabli

Oznacz Trasa kabla Typ kabla / Dlggo
Pocatek Koniec Przewodu m
1 2 3 4 5
1W1 R"Z‘Z’g’,’,’c"" Rozdzielnica ,,RS2” YKY 5x25 25
1W2 R"Z‘Zf/’,’,’ca Rozdzielnica ,,RS2” Li2YCYv 8x2x0,75 25
in/nj Szafka posrednia w studni
3W1 Rozdzielnia P YKY 4 x 6mm? 40
RS1 Nr 1
o/ Szarfka posrednia w studni
3wsgl | Rozdzeélnia p YKSY 5 x 1.5mm? 40
RS. Nr 1
o/ Szarfka posrednia w studni
3wsgy | Rozdzeélnia p yKYektmY 6x1 mm? 40
RS. Nr 1
infnj Szafka posrednia w studni
4w1 Rozdzielnia P YKY 4 x 6mm? 53
RS. Nr 2
infnj Szafka posrednia w studni
4WS1 Rozdzielnia P YKSY 7 x 1.5mm? 53
RS1 Nr 2
o/ Szarfka posrednia w studni
4WS2 Rozdzielia P yKYektmY 6x1 mm? 53
RS Nr 2
6W1 RoidZ/e@wa Pompa w odstOJ_n/kq YKY 4 x 2.5 mm? 12
RS2 poptuczyn — zasilanie
6WS Rozdzielnia Odistojnik poptuczyn- YKSY 7 x 1.5 mm? 12
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Oznacz Trasa kabla Typ kabla / Dlggo
Pocatek Koniec Przewodu m
1 2 3 4 5
"RS2” plywakowy sygn.
poziomu

2.1.4.4 Uwagi koncowe

Catas¢ prac wykona zgodnie z niniejszym projektem oraz aktualnie olaaujaca normy
wieloarkuszow PN-IEC 60364 / Instalacje elektryczne w obiekthadowlanych /.

Po zakaczeniu rob6t montamwych naley wykona& pomiary kontrolne stanu izolacji i
skutecznéci ochrony dodatkowej. Zastosowane w projekcie adzenia § propozyci
standardu, dopuszcza siastosowanie zamiennikéw z zachowaniem paramegoknicznych
urzadzen zaprojektowanych.

2.1.5 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikaciji Techniczeigodne z DokumentacpProjektova
oraz sporadzonymi przedmiarami oraz ST-00.

2.1.6 Wymagania dotyczce Robot

2.1.6.1 Ogoblne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania RoboOt oraz za ich zgodfoz
Dokumentacj Projektova, Specyfikaci Techniczni i Poleceniami Inspektora.

Ogodlne wymagania podano w ST-00.

2.1.6.2 Szczegotowe wymagania dotygee robot

Wykonawca zobovazany jest do sposiglzenia szczegbétowego programu robét.

Harmonogram szczego6towy powinien wszelkie praceynnaci skltadajce st na wykonanie
robot obgtych kontraktem, takich jak:

= roboty przygotowawcze

= przeprowadzenie niegnych dostaw

= roboty montaowe

= roboty wykaczeniowe

= proby, badania

= sprawozdania

= przekazanie do eksploataciji
Wszystkie kable na terenie stacji oraz dg yjrowadzt w rowach kablowych na gbokaici 0,8
m na 10 cm podsypce z piasku, spete przysypa warstwg piasku o grubgci 10 cm, warsty
gruntu rodzimego o gruloi 25 cm po czym traskabli oznaczy tasma koloru niebieskiego. W
miejscach skrzsyowan z innymi urazdzeniami podziemnymi kable nale utozy¢é w rurach

ochronnych typu DVK osérednicach podanych na schematach. Wloty przepustalery
uszczelni pianky poliuretanovy.
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2.2

2.3

2.4

2.5

251

2.6

26.1

Na wszystkich kablach nate zatazy¢ oznaczniki kablowe. Oznaczniki powinnydyatazone
co 10 m oraz przy wggiach i wygciach z przepustéw. Na oznacznikach malemiescic:
symbol i numer ewidencyjny kabla, oznaczenie kalzlaak uytkownika kabla oraz rok
utozenia kabla. Przed zasypaniem kable halezglost do uprawnionych jednostek
geodezyjnych w celu dokonania namiaru geodezyjnego.

MATERIALY

Materialy wymienione w zestawieniach i wykazach muspetnig wymagania norm i
przepisow :
« PN/IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektacliddwlanych — norma
wieloarkuszowa
*  PN/E-05003/01-03/ — Ochrona odgromowa obiektow talaioych
+  PNJ/EN-12464-1 -Swiatto i cswietlenie
* PN/IEC 439-1-94 — Rozdzielnice i sterownice
e Ustawa ,Prawo budowlane” — Dz. U. 89/94 Zpigjszymi zmianami
e, Warunki techniczne jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie” - Dz. U.
10/95

Aparaty i uradzenia powinny mi& certyfikat na zgodrig¢ z obowazujacymi przepisami i
normami.

Dopuszcza sirozwigzania rownowane.

SPRZET
Ogo6lne wymagania dotygee stosowania spgzi podano w ST-00.

Sprzt budowlany powinien odpowiadaod wzgédem typdw i ildci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym pimepektora

TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygeze stosowanigrodkdw transportu podano w ST-00.

Samochody skrzyniowe i inngodki transportu — odpowiadgje pod wzgidem typow i ilgci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Rola#kceptowanym przez Inspektora.

WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogolne
Wymagania dotycgce prowadzenia Robot podano w ST-00.

KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogolne wymagania

Ogodlne wymagania dotygee prowadzenia Robot podano w ST-00.
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2.6.2

2.7

2.7.1

2.7.2

2.8

28.1

2.8.2

Kontrola i badanie w trakcie Rob6t i odbioru

Przedmiotem kontroli jakkziowej edzie zgodnét wykonanych Robét i zytych Materiatow z
Dokumentacj Projektovs, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Insjpeét

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Robo6t podano w ST-00.

Jednostki obmiaru
Jednostk obmiaru Roboét elektrycznych jest:
- mb - dla utaonych kabli, przewoddw, koryt i rur elektroinstalpo/ch
- sztuki — dla zainstalowanego adzenia, czujnika, aparatu elektrycznego

- komplet — dla kompletnej instalacji lub rozdziehaisilapcej, sterowniczej
ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru Rob6t
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST-00.

Warunki szczegotowe

Rodzaje bada
= sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj
= sprawdzenie wykonania instalacji, rozdzielni i katasilajco sterowniczych,
» sprawdzenie dziatania wdzer technologicznych i ukltadu sterowania.

Przed przysipieniem do bada odbiorczych powinny hy przygotowane nagbujace
dokumenty:

= zatwierdzona dokumentacja techniczna z naniesiongméntualnymi zmianami
powykonawczymi,

= Dziennik budowy,

= dokumentacja techniczno-ruchowa i karty gwarancpo&zczegolnych ugdzen,
= atesty i z&wiadczenia,

= odpisy wymaganych uzgodmie

= instrukcja eksploataciji,

= normy i dokumenty zwizane.

Nalezy przygotowgé réwniez komplet przyradéw i narzdzi kontrolno-pomiarowych
niezkednych do przeprowadzonych prob i bada

Sprawdzenie zgodidoi z dokumentagj

Nalezy porowna stan faktyczny wykonania obiektu, stwierdzonego poastawie ogidzin,
atestéw, zéwiadcze i dziennika budowy — z dokumentad¢gchnicza.

Sprawdzenie wykonania instalacji, rozdzielni | skatasilagco sterowniczych.
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2.9

29.1

2.9.2

Nalezy przeprowadd ogledziny zewwrtrzne w celu stwierdzenia, czy zostaly spetnione
odpowiednie wymagania i normy. Najesprawdzt wyposaenie szafek i rozdzielnic pod
katem zgodnéci z dokumentagjtechnicza.

Sprawdzenie dziatania uidzer technologicznych i uktadu sterowania

Sprawdzenie naly przeprowadz podczas proby ruchowej w warunkach eksploatacyjny¢
tym celu naley uruchomé instalacg na 12 godzin i obserwowadziatanie poszczegoinych
urzadzen i osprztu.

PODSTAWA P:LATNO SCI

Ogolne wymagania dotycgce ptatnaci
Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST-00.

Ptatnosci

Zakres Robot jest podany w pBtad! Nie mozna odnalezé¢ zrodta odwotania. niniejszej ST.
Cena obejmuje odpowiednio:
» roboty przygotowawcze i pomiarowe,

= zakup, dostarczenie i wbudowanie Materiatow,
= uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

2.10PRZEPISY ZWI AZANE

© 0o N o 0 A

Do zestawienia poshyt:
= Katalog Polskich Norm 1996

= Katalog Norm Bragowych 1997

W wymienionych dziedzinach Wykonawca znajdzie normwymaga do prawidtowego
przeprowadzenia prac @bych niniejsa Dokumentagj.

Nie wymienienie z tytutu jakiejkolwiek dziedzinygrupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obovaizku stosowania wymogow oldlenych prawem polskim.

~Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru rob6étdbwlano-montaowych”— tom V

,Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wiaa 1999 r. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach energetycznych”.

PN/JEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektabbdowlanych — norma
wieloarkuszowa.

PN/E—-05003/01-03/ Ochrona odgromowa obiektovwoladianych.
PN/E-05009 Instalacje elektryczne w obiektactidwlanych.
PN/EN-12464-1  Swiatto i céwietlenie.

PN/IEC 439-1-94 Rozdzielnice i sterownice.

.Prawo budowlane” — Dz. U. 89/94

Warunki techniczne jakim powinny odpowiéadaudynki i ich usytuowanie” - Dz. U.
10/95”
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